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An analog type clock or watch having at least one 



hand and a scale of indicia showing time, 
comprising means for moving said at least one 
hand along a closed, non-circular path, having a 
first and a second straight section, parallel to 
each other and joined respectively at their ends 
by corresponding semicircular portions, so that 
the free end of said at least one hand travels 
along two straight sections and makes two 180 
degree movements as it turns to indicate the 
time; said means comprising a motor element 
driven at a constant speed, said element being 
per se known, arranged so as to actuate a driven 
element to which the inner end of said hand is 
fixed; said driven element cooperating with guide 
means arranged to impart an alternately 
translatory and rotatory movement to said driven 
element, so that the free end of said hand follows 
said closed, non-circular route, pointing in 
succession to marks indicating the time arranged 




on the dial of said clock or watch. 
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EP 92 830 151.4 
Ferrara, Carlo 

Die voriiegende Erfindung betrifft ein System, das bewirkt, daB die Zeiger einer Uhr oder 
einer Armbanduhr eine neue und originelle Bewegung ausfQhren, die sich wesentlich 
von der herkOmmlicher Uhren und Annbanduhren mit sogenannter "analoger" Zeitan- 
gabe unterscheidet. 

Wie es bei herkCmmlichen, analogen Uhren und Annbanduhren bekannt ist, bewegen 
sich die Zeiger, die die Stunden, die Minuten und mOglicherweise die Sekunden ange- 
ben, auf einer Kreisbahn, wobei sie allgemein einer einzigen Ziffemskala auf dem Zif- 
femblatt der Uhr selbst fblgen. 

4 

Aus DE-C-21 8,946 und aus FR-A-1 ,001 ,877 ist eine analoge Uhr oder Armbanduhr be- 
kannt, die wenigstens einen Zeiger und eine Skala von Zeichen aufweist, die die Zeit 
anzeigen, und die eine Einrichtung umfaBt, urn den genannten wenigstens einen Zeiger 
Qber einen geschlossenen, nichtkreisfOrmigen Weg zubewegen wird, der einen ersten 
und einen zweiten, geraden Abschhitt aufweist, die parallel zueinander sind und an ihren 

4 * 
# 

Enden jeweils durch entsprechende, halbkreisfOrmige Abschnitte miteinander verbun- 
den sind, so daB sich das freie Ende des wenigstens einen Zeigers Qber zwei gerade 
Abschnitte bewegt und zwei 180 Grad Bewegungen ausfuhrt, wdhrend er sich dreht, urn 
die Zeit anzuzeigen, wobei die genannte Einrichtung ein Motorelement umfaflt, das mit 
konstanter Geschwindigkeit angetrieben wird, wobei das genannte Element an und fur 
sich bekannnt ist und so angeordnet ist, daB es ein angetriebenes Element betatigt, an 
dem das innere Ende des genannten Zeigers befestigt ist, wobei das genannte ange- 
triebene Element mit einer FQhrungseinrichtung zusammenwirkt, die auf das genannte 
angetriebene Element abwechselnd eine Verschiebungs- und Drehbewegung ausQbt, 
so daB das freie Ende des genannten Zeigers dem genannten geschlossenen, nicht- 
kreisfOrmigen Weg folgt und nacheinander auf Zeichen zeigt, die die Zeit anzeigen und 
auf dem Zifferblatt der Uhr oder der Armbanduhr angeordnet sind. 



Das Ziel der vorliegenden Erfindung ist, einen verbesserten Mechanismus zum Antrieb 
von wenigstens einem Zeiger entlang einem geschlossenen, nichtkreisftrmigen Weg zu 
schaffen, der die im einzelnen in dem charakterisierenden Tail des Anspruches 1 ange- 
gebenen Merkmale aufweist 

Die voriiegende Erfindung wird besser unten durch die Beschreibung bevorzugter Aus- 
fuhrungsformen von ihr beschrieben, die als ein nichteinschrankendes Beispiel angege- 
ben sind, und unter Bezugnahme auf die beigefOgten Figuren in denen: 

Fig. 1 eine Draufsicht auf ein Uhrenziffemblatt ist; 

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht eines Mechanismus zum Bewegen der 

Zeiger einer Uhr Oder Armbanduhr ist; 

Fig. 3 eine perspektivische Ansicht einer Armbanduhr ist; 

4 

Fig.4A 

und Fig. 4B zusammengenommen ein Beispiel eines Mechanismus zum Bewe- 

gen der Zeiger einer Uhr Oder Armbanduhr gemaii der Erfindung 
zeigen; 

F >9- 5 eine Einzelheit des Antriebsmechanismus der Fig. 4A zeigt; 

Fig. 6 eine Schnittansicht zeigt, die entlang der Linie VI-VI der Fig: 5 ge- 

nommen ist; 

Fig. 7 eine andere Einzelheit des Antriebsmechanismus der Fig. 4A zeigt; 

Fig. 8 eine andere Einzelheit des Antriebsmechanismus der Fig. 4A zeigt; 

und 

Pig- 9 eine Schnittansicht der in Fig. 8 gezeigten Einzelheit zeigt. 



Es wird auf Fig. 1 Bezug genommen, in der das Ziffemblatt 1 eine Uhr Oder Armbanduhr 
gezeigt ist, wobei das genannte Ziffemblatt zwei einzelne und getrennte, nebeneinander 
angeordnete Skalen zeigt, von denen sich eine erste Skala, die allgemein mit 2 be- 
zeichnet ist, auf die Stunden bezieht und teilweise mit rflmischen Ziffem und der Rest 
mit entsprechenden Punkten markiert ist, und sich eine zweite Skala, die allgemein mit 3 
Bezeichnet ist, auf die Minuten bezieht, wobei Zahlen beispielsweise alle funf Minuten 
markiert sind und die verbieibenden Minuten durch entsprechende Punkte angegeben 
sind. 

Die zwei Skalen 2 und 3 sind auften durch entsprechende Auftenlinien 4 und 5 be- 
grenzt, die die gleiche Form aufweisen, aus zwei geraden, parailelen, gegenuberliegen- 
den Abschnitten gebildet sind, die durch zwei im wesentlichen halbkreisformige Ab- 
schnitte, einer am oberen Ende und einer am unteren Ende, verbunden sind. 

Es soil angemerkt werden, daft, obgleich im Ziffemblatt 1 Skalen mit Zeichen gegeben 
sind, die sich auf Stunden und Minuten beziehen, es auch moglich ist, auf dem Ziffem- 
blatt selbst, sowie den obenerwflhnten Skalen, eine Skala fur Sekunden nahe der fur 
Stunden Oder der fur Minuten Oder altemativ der Skala fur Stunden allein vorzusehen. 

■ 

Entlang der Langsachsenlinie jeder Skala 2 und 3 ist ein Schlitz 6 bzw. 7 in dem Zif- 
femblatt 1 hergestellt, wobei der genannte Schlitz die gleiche LSnge wie die geraden 
Abschnitte der Auftenlinien 4 und 5 aufweisen und jeder der genannten Schlitze eine 
kreisfflrmige Erweiterving 10 entsprechend beiden Enden aufweist. 

In jedem der Schlitze 6, 7 lauft ein Zeiger 8, 9, der mit einem entsprechenden Mecha- 
nismus verbunden ist, der unten beschrieben ist und bewirkt, daft sich der genannte 
Zeiger auf geradlinige Weise entlang dem jeweiligen der genannten Schlitze bewegt, urn 
wflhrend seiner Aufwartsbewegung die Stunden bzw. die Minuten angibt, die auf dem 
linken, geraden Abschnitt der genannten Auftenlinien 5, 6 markiert sind, anzugeben 
wahrend er wahrend seiner Abwartsbewegung die Stunden bzw. die Minuten angibt, die 
auf dem rechten, geraden Abschnitt der genannten AuBenlinien angegeben sind. Wenn 
der Zeiger 8, 9 das obere Oder untere Ende des entsprechenden Schlitzes 6, 7 erreicht, 
bewirkt der Mechanismus, daft er sich in der relativ kreisfOrmigen Erweiterung 1 0 dreht, 



um die auf dem im wesentlichen halbkreisfOrmigen, oberen Oder unteren Abschnitt der 
entsprechenden AuBenlinie 4, 5 angegebenen Stunden anzugeben. 

■ 

Unter Bezugnahme auf Fig. 2 wird nun eine Beschreibung des Mechanismus, der oben 
erwahnt worden ist fOr die Bewegung von jedem der Zeiger 8 und 9 mit der genannten 
geradlinigen und Drehbewegung gegeben. 

* ■ 

Der obenerwahnte Mechanismus zur Bewegung eines jeden Zeigers 8 und 9 umfaBt 
zwei Rollen, die drehmaiiig an dem Gehfluse der betreffenden Uhr befestigt sind, von 
denen eine eine mit 1 1 angegebenen Antriebsrolle ist, die auf ihrem Umfang eine Reihe 
gleich beabstandeter Stifte aufweist, von denen nur einer dargestellt und mit 12 ange- 
geben ist, und die andere eine mit 13 angegebene, angetriebene Roile ist. Zwischen 
den Rollen 1 1 und 13 ist ein flacher Kreisriemen 14 angeordnet, entlang dessen Langs- 
achse einer Reihe Lttcher 1 5 hergestellt ist, die einen etwas grOBeren Durchmesser als 
den der Stifte 12 an der Rolle 1 1 haben und in Abstanden gleich jenen zwischen den 
genannten Stiften angeordnet sind, wobei die genannten LOcher 15 geeignet sind, daB 
die genannten Stifte 12 in sie eingreifen, damit sich der Riemen 14 gemaft der Drehung 
der Antriebsrolle 1 1 dreht 

Auf der AuGenseite des Riemens 14, senkrecht zu seinem oberen und unteren Rand, ist 
eine Stange 16 befestigt, die einen ersten Abschnitt 17 aufweist, der unter einem rech- 
ten Winkel gebogen ist, wobei die LSnge des genannten ersten Abschnitts gleich dem 
Radius der Rollen 1 1 und 13 ist Von dem fireien Ende des genannten ersten Abschnitts 
erstreckt sich, senkrecht und einstuckig zu dem genannten ersten Abschnitt, ein zweiter 
Abschnitt 18 parallel zu der Achse der Rollen 1 1 und 13 und in Eingriff mit dem Schlitz 
6, 7. An dem freien Ende des genannten zweiten Abschnitts 1 8 ist der Zeiger 8, 9 befe- 
stigt. 

Bei dem obigen Mechanismus wird die Bewegung der Stange 16, die von den geraden 
Abschnitten des Riemens 14 getragen wird, die lineare Bewegung der Zeiger 8, 9 ent- 
lang dem Schlitz 6, 7, wahrend, wenn die Stange 16 den Radius der angetriebenen 
Rolle 1 3, senkrecht zu dem aufsteigenden Abschnitt des genannten Riemens, oder ent- 
sprechend zu dem Rand des Radius der Antriebsrolle 1 1 , senkrecht zu dem absteigen- 
den Abschnitt des genannten Riemens erreicht, die jeweils der Ankunft des Zeigers 8, 9 



an dem oberen Oder unteren Ende des Schlitzes 6, 7 entsprechen, wobei die genannten 
Zeiger, wenn die Bewegung des Riemens 14 fortfahrt. jeweils urn die angetriebene Rolle 
13 Oder um die Antriebsrolle 11 herum eine Drehung ausfQhren, wobei sich der Ab- 
schnitt 18 der Stange 16 in der oberen Oder unteren, kreisfOrmigen Erweiteaing 10 in 
Anbetracht der Tatsache dreht, daS die Lflnge des Abschnitts 17 der Stange 16 und der 
Radius der Rollen 1 1 und 1 3 gleich sind, so dad der Abschnitt 1 8 der Stange 1 6 w3h- 
rend der Bewegung des Riemens 14 um die Rollen 11 und 13 herum, eine Fortsetzung 
der Achse von einer Oder der anderen Rolle bildet. 

Zur Drehung der Antriebsrolle 1 1 ist es moglich, ein Zahnrad (nicht gezeigt) vorzusehen, 
das auf den Schaft der genannten Rolle aufgekeilt und geeignet ist, an einem Ritzel ein- 

1 4 

zugreifen, das auf den mittigen Stift zur Drehung der Zeiger in einer herkOmmlichen Uhr 

* 

aufgekeilt ist, Oder alternate ist es mCglich, einen Schrittmotor fQr die genannte Rolle . 
vorzusehen. 

In Fig. 3 ist in einer perspektivischen Ansicht die Anordnung einer Armbanduhr mit ei- 
nem Ziffemblatt, wie das in Fig. 1 gezeigte, und mit zwei Mechanismen (nicht gezeigt) 
beispielsweise von der in Fig; 2 gezeigten Art, dargestellt, die innerhalb des GehSuses 
eingeschlossen sind, wobei einer der genannten Mechanismen den Stundenzeiger 8 
und der andere den Minutenzeiger 9 antreibt. 

* 

Nun wird unter Bezugnahme auf die Fig. 4A, 4B, 5, 6, 7, 8 eine andere AusfOhrungsform 
zum Antrieb der Zeiger einer Uhr Oder Armbanduhr geoffenbart. 

Diese Ausfuhrungsform ist besonders fur Armbanduhren geeignet, wenn auch nicht auf 
diese beschrankt, weil sie eine wirksamere Verwendung der sehr begrenzten, mechani- 
schen Leistung macht, die in einer Armbanduhr zur VerfQgung steht. 

Die Fig. 4A, 4B zeigen zusammengenommen die allgemeine Anordnung eines Ziffem- 
blatts 100, das zwei Skalen 101, 102 aufweist, die den in den. Fig. 1 und 3 gezeigten 
Skalen 2, 3 aquivalent sind (einfachheitshalber ist nur der Mechanismus links in den Fig. 
4A, 4B geoffenbart). 



Ein Zeiger 103 zur Angabe der Stunden entlang dem Weg Oder der Skala 102 ist an ei- 
nem Halbrad 104 angebracht, dessen Ausbildung nachfolgend besser geoffenbart wird 
und das eine innere Verzahnung 105 aufweist, die an einem Antriebsritzel 106 eingreift, 
das in herkOmmlicher Weise gedreht wird, wie es filr dem Durchschnittsfachmann auf 
dem Gebiet gut bekannt ist 

Das Halbrad 104 wird bei 107 auf einen bewegbaren Schlitten 108 verschwenkt, der 
sich entlang einem geraden Weg 1 09 bewegt 

Das Halbrad 104 kann entweder eine Drehbewegung Oder eine geradlinige Bewegung 
nach Mafcgabe davon ausfuhren, ob das Ritzel 106 in die halbkreisfOrmige Verzahnung 
105a Oder in die geradlinige Verzahnung 105b eingreift. 

Weon das Ritzel 106 in die Verzahnung 105a eingreift, folgt das freie Ende des Zeigers 
103 dem halbkreisfOrmigen Weg am oberen Oder unteren Ende der Skala 101, wflh- 
rend, wenn das Ritzel 106 an der Verzahnung 105b eingreift, das freie Ende des Zei- 
gers 1 03 dem geradlinigen Teil der Skala 101 folgt. 

Damit das Halbrad 104 der beabsichtigten Bewegung folgt, sind mehrere mechanische 
BeschrSnkungen vorgesehen, wie folgt: 

um den richtigen Eingriff mit dem Ritzel 106 beizubehalten, ist letzteres mit einem Hal- 
testift 109' versehen, der entlang einer Nut 1 10' Ifluft, die in dem Rad 104 vorhanden ist. 
Wie deutlicher in den Fig ; 5 und 6 gesehen werden kann, greift die Verzahnung 1 1 1 des 
Kitzels 106 an der inneren Verzahnung 112 des Halbrads 104 ein. 

Durch die Zusammenwirkung der Verzahnungen 1 1 1 , 1 12 und der Stift/Nutanordnung 
10971 10' wird ein fortlaufender Eingriff des Rads 104 an dem Ritzel 106 beibehalten. 

Diese einzige Beschrankung jedoch ist nicht ausreichend, um das Rad 104 zu fuhren. 
Um die vollstandige Bewegung des Rads 104 sicherzustellen, ist eine Anordnung vor- 
gesehen, die zwei Paare Fuhrungen 113, 114 bzw. 115, 1 16 umfaftt, die zwischen ihnen 
eine Nut begrenzen, wo ein Stift 1 17 laufen kann (vgl. Fig. 7 wegen weiterer Einzelhei- 
ten). 



Wenn sich das Rad 104 im Uhrzeigersinn dreht, wie es durch den Pfeil 118 gezeigt ist, 
greift zu einem gewissen Moment (d.h. f an dem Ende der Kreisbewegung des Rads 
104) der Stffl 107 an dem Tail 1 14a der FQhaing 1 14 ein; zur gleichen Zeit greift das 
Ritzel 106 an der geradlinigen Verzahnung 105b des Rads 104 ein, so daS das Rad 
104 (und der Zeiger 103) eine Aufwartsbewegung beginnen, wie es durch den Pfeil 119 
gezeigt ist 

Der gleiche Sachverhalt tritt bei dem Eingriff durch den FQhrungsstift 1 17 der Fuhrungen 
115, 116 ein, wenn das Rad 104 von seiner obersten Position beginnt, abzusteigen, 
wobei das freie Ende des Zeigers 103 dem rechten Teil des Weges 101 folgt. 

Das Rad 104 ist, wie es oben erwahnt worden ist, drehbar auf einem Gleitschlitten 108 
angeordnet Ein Stift 120, der an dem Rad 104 befestigt ist, geht durch den Schlitten 
1 08 hindurch und tragt einen Zeiger 121(1 03). 

Dies ist besser in den Fig. 8 und 9 gezeigt, wo eine vergrOISerte Darsteilung dieses Auf- 
baus gezeigt ist. 

Die Arbeitsweise des derart geoffenbarten Mechanismus sollte War sein. Bei der in Fig. 
4A gezeigten Situation steht der Schlitten 108 vortibergehend in der gezeigten Position, 
wahrend sich das Rad 104 urn 180° in einer Uhrzeigersinnrichtung dreht, wobei es den 
Zeiger 1 03 (1 21 ) mit sich fuhrt. 

♦ ♦ 

Wenn die Verzahnung 105b parallel zu dem Weg 109 wird, gleitet der Schlitten 108 
entlang dem Weg 109, wobei er in Richtung zu dem oberen Ende der Zeichnung der 
Fig. 4A, 4B ansteigt und den Zeiger 103 (121) entlang einem geradlinigen Weg tragt. 

Das Umgekehrte tritt auf, wenn der Schlitten 108 seine oberste Position erreicht hat, wo 
in die Verzahnung 105a des Rades 104 das Ritzel 106 eingreift, das somit eine Dre- 
hung urn 1 80° ausfOhrt. Der Zyklus wiederholt sich selbst fOr den Betrieb einer Uhr Oder 
einer Anmbanduhr. 
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PatentansprQche 

1. Analoge Uhr Oder Armbanduhr, die wenigstens einen Zeiger (103,121) und eine 
Skala (101,102) von Zeichen aulweist, die die Zeit anzeigen, und die eine Einrich- 
tung umfaftt, mit der der wenigstens eine Zeiger Gber einen geschlossenen, nicht 
kreisformigen Weg bewegt wird, der einen ersten und einen zweiten geraden Ab- 
schnitt (109) aufweist, die parallel zueinander sind und an ihren Enden jeweils durch 
entsprechende haibkreisfflrmige Abschnitte miteinander verbunden sind, so daiJ 
sich das freie Ende des wenigstens einen Zeigers Gber die zwei geraden Abschnit- 
ten bewegt und zwei 1 80°-Bewegungen ausfuhrt, wahrend es sich dreht, urn die Zeit 
anzuzeigen. wobei die Einrichtung ein Motorelement (106) umfaSt, das mit konstan- 
ter Geschwindigkeit angetrieben wird und so angeordnet ist, daft es ein angetriebe- 
nes Element (104) betatigt, an dem das innere Ende des Zeigers (103,121) befe- 
stigt ist, wobei das angetriebene Element mit einer Fuhrungseinrichtung zusam- 
menwirkt, die das angetriebene Element abwechselnd verschiebt und dreht, so dali 
das freie Ende des Zeigers dem geschlossenen, nicht kreisformigen Weg folgt und 
nacheinander auf Zeichen zeigt. die die Zeit anzeigen und auf dem Zifferblatt der 
Uhr Oder Armbanduhr angeordnet sind, dadurch gekennzeichnet, dafi die Einrich- 
tung, die den Zeiger (103,121) uber einen geraden Abschnitt (109) bewegt und den 
Zeiger dreht, wenn er das Ende des geraden Abschnitts (109) erreicht. eine Rad- 
halfte (104) mit einer Verzahnung (105) umfaSt, die mit einem Antriebsritzel (106) in 
Eingriff ist, wobei die RadhSlfte (104) an einem Lager gelagert ist, das von einem 
Gleitschlitten (108) getragen wird, der sich uber den geraden Abschnitt (109) bewe- 
gen kann, wobei die Radhalfte des weiteren einen Stift (120) tragt. der den Zeiger 
(103,121) aufnimmt. wobei der Aufbau so ist. daft, wenn die Radhalfte (104) mit 
dem Antriebsritzel (106) uber einen halbkreisformigen Teil (105a) der Verzahnung 
(105) in Eingriff ist, der Zeiger (103.121) eine halbe Drehung ausfuhrt, wahrend, 
wenn die Radhalfte (104) mit dem Antriebsritzel (106) uber einen geradlinigen Teil 
(105b) der Verzahnung (105) in Eingriff ist. der Zeiger (103.121) den geraden Ab- 
schnitts (1 09) durchiauft. 



Analoge Uhr Oder Armbanduhr nach Anspruch 1 , die eine zusatzliche Einrichtung 
umfaBt, die einen zweiten Zeiger Qber einen geschlossenen Weg bewegt und der 
Einrichtung ahnelt, die den erstgenannten Zeiger bewegt. 
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